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パラレルリンクアームの、
先端カメラからの映像で
栗を認識しピッキングを
⾏うロボット。
使用されている技術
AIでの物体認識
パラレルリンクアーム制御
ROS２ロボット制御
モーター制御用専用基板
無線通信

栗拾いロボット
AIを活用したロボットのショーケース



ロボット制御に、AIを取り⼊れた活用例

人をAIで認識し、⼀定の間隔を保って
追従する無人⾞両

キャベツをAIで認識し、それを追って
⾛⾏する無人⾞両



アバター技術を使った、デリバリー用無人搬送⾞

ミューズパークにて、メープルベー
スのドリンク、パンケーキを配送す
る⾞両を開発
・RTK-GNSSによる⾃律⾛⾏
・ミリ波レーダーによる障害物検知
・LiDARによる障害物回避
・LTEによる⾞両遠隔制御
・LTEによる双方向画像伝送
（アバター技術）
・貨物ドア開閉制御



博物館用アバターロボット
⾃律⾛⾏型遠隔操作ロボット
・通信遅延に対応した⾃律制御
・ROS2を用いた汎用性
・インターネット経由の操作
・学芸員とのコミュニケーション機能



災害、救急医療用無人⾞両
傷病者搬送、遠隔トリアージ
・容易な操作
・オフロード対応



ラジコン草刈機 川の博物館 嵐⼭史跡の博物館

使用者からの感想
・足に障害のある職員でも問題なく使用で
きていました。障害のない職員と同じ効率
で作業が進められて画期的でした。
・主婦の受付職員も問題なく使用できてい
ました。体に負担が少なく喜んでいました。
・重量が軽く、２人いれば持っていけるの
が思ったよりも非常にありがたかったです。
・作業効率が思ったよりもよく、他の職員
も感動していました。 ハンマーナイフと⼀
緒に同じ場所を刈って競争してみたのです
が、こちらのリモコン草刈機の方が時間効
率がよかったです。
・斜面はお伝えいただいたとおり、刈るこ
とができませんが、ただ移動できるだけで
も、ハチがいないか先に進ませて確認でき
ありがかったです。
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気象観測用⾼⾼度ドローン



3次元マップ生成レールドローン
レールドローン
・３D LiDarによる点群生成
・レールによる⾼い安全性
・⾼いエネルギー効率
・インターネット経由の操作



海洋探査用 ⻑距離⾛⾏無人艇

埼玉県環境整備センターで開発
・100Km⾃律航⾏
・電動スラスター
・LTE通信による航⾏制御
・テレメトリーシステム
・水中探査ソナー




